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	Lehrformen
	Vorlesung 3 SWS mit integrierten Übungen 3 SWS Projekt Platinenentw.
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	Voraussetzungen
	Elektrotechnik, Digitaltechnik, Physik, Softwareentwicklung C



	Lernziele und Kom​petenzen
	Wie lernen Sie, schnell und effektiv Aufgaben mit Hilfe von µ-Controllern zu lösen? Diese Fragen beantwortet die Vorlesung. Wissen auf Vorrat, welches nicht zur Anwendung kommt, wird dabei auf das Notwendigste beschränkt. Den Assembler, C-Compiler und Simulator für einen 8051/80535-Controller erhalten Sie gemeinsam mit dem zur Vorlesung vorliegenden Buch in Form einer CD (Compact Disc). Bereits mit dieser Umgebung können Sie sich umfassend und vollständig in die µ-Computertechnik einarbeiten. Während der Vorlesung werden gemeinsam mit den Studenten einfache Programme entwickelt. Im Labor wird nach dem EVA-Prinzip Eingabe- Verarbeitung- Ausgabe eine einfache Platine entwickelt und getestet. 
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	1. Einführung in die Mikrocomputertechnik

2. Die Peripherie des Mikrocontrollers

3. Aufbau von Mikrocontrollern
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	Prüfung und Labor mit Platinenerstellung

.
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	Literatur
	Mikrocomputertechnik mit der 8051-Familie, J. Walter, Springer-Verlag


