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e | aen Wert - Daten
Nummer Name: Art Phase An fo rd e r u n g e n glrlfrllj(ljlﬁf]; E?f('l?l)lll_ul_r;g E:?U??Ull:lg Mazﬁinh
Physikalisch-Technische Funktion
FO1 [ SS F Konstante Festigkeit
Fo2 | SS F GleichmaRige Geschwindigkeit
FO3 SS F Endschalter Ultraschall Kapazitiv Induktiv
Fo4| ss | F Vibrationslos Gedampft | keine
FOS | SS F Stabiles Kamerabild
FO6 SS F Antrlebsart des Schrlttmotors Vollschritt Combined Mikroschritt
FO7
F08
F09
Technologie
To1) Ss | W Verwendung von Normteilen
T02 SS F Einfache Strukturen fir 3D-Drucker
TO3 | SS F Schnittstellen
To4| sS | W Material der zusatzlichen Bauteile Metall Kunststoff
TO5
Wirtschaftlichkeit
wor| ss | Ww Materialkosten 20 20 €
wo2| ss | F L ebensdauer 2 5 8 Jahre
wos | Ss F Geringer Wartungsaufwand
wo4| ss | F Arbeitsaufwand des Teams 75 80 90 h
Mensch-Produkt-Beziehungen

Mol | SS | F Schneller Aufbau 2 1 1 min
M02 SS F M0b||
MO3 [ SS F Einfache Wartung
M04 | SS F Webdokumentation

Anforderungsarten: J/N-Unbedingt; F-tolerierte Forderungen; W-Wunsch; Konstruktionsphase: P - Prinzip; K - Konzept; E - Entwurf; A — Ausarbeitung
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